
第11章 
DSP Builder系统设计方法



11.1  MATLAB/DSP Builder及其设计流程



11.2  正弦信号发生器设计 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

1．打开MATLAB环境 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

2．建立工作库 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

3．了解Simulink 库管理器 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

4. Simulink的模型文件 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

5．放置SignalCompiler



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

6．放置Increment Decrement 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

7. 设置IncCount 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

8．放置正弦查找表（SinLUT） 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

9．放置Delay 模块 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

10．放置端口sinCtrl 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

11．放置Product 模块 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.1  建立设计模型 

12．放置输出端口sinOt 

13. 设计文件存盘 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.2  Simulink模型仿真 

1．加入仿真步进模块 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.2  Simulink模型仿真 

2．添加波形观察模块并设置参数 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.2  Simulink模型仿真 

3．设置仿真激励 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.2  Simulink模型仿真 

4．启动仿真 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.2  Simulink模型仿真 

5．设计成无符号数据输出 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.2  Simulink模型仿真 

6．各模块功能说明 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.2  Simulink模型仿真 

6．各模块功能说明 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.3  SignalCompiler使用方法 

1．分析当前的模型 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.3  SignalCompiler使用方法 

2．设置SignalCompiler 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.4  使用ModelSim进行RTL级仿真 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.4  使用ModelSim进行RTL级仿真 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.5  使用Quartus II 实现时序仿真 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.6  硬件测试与硬件实现 



11.2  正弦信号发生器设计 
11.2.6  硬件测试与硬件实现 



11.3  DSP Builder层次化设计 



11.3  DSP Builder层次化设计 



11.3  DSP Builder层次化设计 



11.3  DSP Builder层次化设计 



11.3  DSP Builder层次化设计 



11.3  DSP Builder层次化设计 
11.2.6  硬件测试与硬件实现 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.1  DDS模块设计 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.1  DDS模块设计 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.1  DDS模块设计 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.2  FSK调制器设计 

（1）直接调频法。 

（2）频率键控法。 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.2  FSK调制器设计 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.3  正交信号发生器设计 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.3  正交信号发生器设计 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.4  数控移相信号发生器设计 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.5  幅度调制信号发生器设计 



11.4  基于DSP Builder的DDS设计 
11.4.5  幅度调制信号发生器设计 



11.5  HIL硬件测试



11.5  HIL硬件测试

1．首先完成一个Simulink 模型设计



11.5  HIL硬件测试

1．首先完成一个Simulink 模型设计



11.5  HIL硬件测试

2．通过DSP Builder转化成Quartus II的工程



11.5  HIL硬件测试

3．用HIL模块取代设计模型的所有电路



11.5  HIL硬件测试

4．HIL模块参数设置



11.5  HIL硬件测试

4．HIL模块参数设置



11.5  HIL硬件测试

5．进行HIL硬件仿真



实验与设计 
实验11-1  利用MATLAB/DSP Builder设计基本电路模块



实验与设计 
实验11-1  利用MATLAB/DSP Builder设计基本电路模块



实验与设计 
实验11-2  基于DSP Builder的DDS应用模型设计



实验与设计 
实验11-2  基于DSP Builder的DDS应用模型设计



实验与设计 
实验11-2  基于DSP Builder的DDS应用模型设计



实验与设计 
实验11-3  HIL硬件环仿真实验



实验与设计 
实验11-3  HIL硬件环仿真实验


